ESPECIFICACIONES

TECNICAS

PRINCIPALES CARACTERISTICAS

Lo ultimo en plataformas de estacion
total de Trimble con flexibilidad para
mas aplicaciones

Mayor cantidad de oportunidades para
su empresa con un soporte de sistema
completo para tareas de ingenieria
especializada, tal como el control

Tecnologia MagDrive para lograr la
maxima velocidad y eficiencia

La tecnologia MultiTrack™ ofrece la
opcion de rastreo pasivo y activo

La estacion total Trimble® S8 es la estacion total mas avanzada de Trimble. Diseiiada para
lograr un rendimiento inigualable en aplicaciones topograficas y especializadas, la Trimble
S8 ofrece una precision angular de 1" y una precision MED de 1 mm + 1 ppm, ademas de
varias caracteristicas para mejorar la eficiencia y productividad.

LA PLATAFORMA DE ESTACION TOTAL MAS AVANZADA
El instrumento Trimble S8 ha sido disefado
sobre lo ultimo en plataformas de estacion
total de Trimble. Independientemente de

la aplicacion topografica o de ingenieria
especializada, usted podra aprovechar la
tecnologia mas avanzada para incrementar la
productividad.

Por ejemplo, la tecnologia servoasistida
Trimble® MagDrive™ garantiza un
funcionamiento rapido y silencioso de la
Trimble S8, por lo que podra medir o controlar
objetivos (discretamente) hasta un 40% mas
rapido que las estaciones totales motorizadas
convencionales, detectar movimientos

mas rapidamente e iniciar alarmas con

mayor anticipacion. El desgaste por el uso
también se reduce en gran medida gracias

a los movimientos sin friccion que ofrece la
tecnologia MagDrive, posibilitando un manejo
sin problemas las 24 horas del dia.

UN SISTEMA COMPLETO PARA APLICACIONES DE
INGENIERIA

La estacion total Trimble S8 funciona junto
con el software de campo Trimble Survey
Controller™y el nuevo software Trimble®
4D Control para proporcionar una solucion
completa, ininterrumpidamente conectada,
para aplicaciones especializadas.

Estacion total Trimble S8
La Trimble S8 esta equipada con caracteristicas
Unicas tales como:

e La tecnologia Trimble® FineLock consiste
en un sensor de rastreo inteligente con

un campo visual angosto que permite

que la Trimble S8 detecte un objetivo sin
interferencia de prismas cercanos. Esta
caracteristica hace que el montaje de prismas
sea mas flexible y ofrece una precision
excepcional y confiable.

¢ La salida de datos sincronizados de alta
velocidad de 10 Hz hace que la captura

de datos en aplicaciones dinamicas sea

mas rapida y mas precisa. Por ejemplo, en
el control de ferrocarriles, un tranvia o
vehiculo todo terreno pueden moverse mas
rapidamente sin comprometer la precision.

Software de campo Trimble Survey Controller:
Modulo de Ingenieria

El software Trimble Survey Controller ahora
ofrece un modulo de Ingenieria por separado.
Puesto que esta solucion de ingenieria de
Trimble utiliza la interfaz de Trimble Survey
Controller, las empresas topograficas pueden
ampliar facilmente los servicios que ofrecen
a las aplicaciones de ingenieria: no hace falta
que los equipos de trabajo aprendan a usar
software nuevo.

Software Trimble 4D Control

El software de posprocesamiento Trimble 4D
Control ha sido disefiado para aplicaciones de
ingenieria, incluyendo de control. El mismo
lee series de Trimble Survey Controller en el
formato JobXML como sesiones individuales
y sefiala el movimiento de objetivos durante
el transcurso del tiempo. Los resultados en

la interfaz altamente visual son faciles de
analizar y el software se puede personalizar
para ofrecer caracteristicas tales como alarmas
y advertencias sobre el movimiento de
objetivos.

LA SOLUCION INTEGRATED SURVEYING
Independientemente de su aplicacion, la
estacién total Trimble S8 ofrece la completa
solucién de topografia integrada Trimble®
Integrated Surveying™.

Para aplicaciones de ingenieria, el flujo de
datos desde el campo al software Trimble 4D
Control es ininterrumpido y la visualizacion
de resultados es muy rapida. Cuando no se
utiliza para aplicaciones de ingenieria, la
estacion total Trimble S8 se integra en la
solucién de Trimble para una mayor cantidad
de aplicaciones topograficas tipicas. Por
ejemplo, los datos dpticos pueden combinarse
con datos de escaneado 3D y GPS o pueden
utilizarse como un Trimble® I.S. Rover.

La flexibilidad de la Trimble S8 garantiza su
inversion y asegura una rapida rentabilidad de
la inversion.
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FUNCIONAMIENTO Centrado
Medicién de angulos Sistemadecentrado ......... ... ... i 3 pines de Trimble
Precision (Desviacion tipica segun DIN 18732). . .............. 1" (0,3 mgon) Plomadadptica............coiiiiiin... Plomada éptica incorporada
Lectura de angulos (cuenta minima) Aumentos/distancia de enfoque mascorta............. 2,3%/0,5 m al infinito
Estandar. . ... ..o 1" (0,1 mgon) (1,6 pies al infinito)
Rastreo (seguimiento). .. ..., 2" (0,5 mgon) Telescopio
Observacionesmedias. .. .........oitiiiiinennnnnn. 0,1" (0,01 mgon) AUMENTOS . . o ottt ittt et e 30x%
Compensador de nivelaciéon automatica APEITUIa . . o 40 mm (1,57 pulg)
L] e Centrado en dos ejes Campo visual en 100 m (328 pies) ...... 2,6 m en 100 m (8,5 pies en 328 pies)
PreCiSiON. . .ot e 0,5" (0,15 mgon) Distancia de enfoque mascorta. . ............. 1,5 m (4,92 pies) al infinito
AlCaNCe. . .. +6' (+100 mgon) Cruz filariluminada ........... ... ... .. ........... Variable (10 pasos)
Medicién de distancias Tracklight incorporado ............. ... ... ... ... ... .. ... Estandar
Precision (Desv. tip.) Temperatura de funcionamiento ........... -20 °C a +50 °C (-4 °F a +122 °F)
Modo Prisma Resistente al polvo e impermeable. ................... Segun estandar IP55
Estandar......... .............. =(1 mm + 1 ppm) £(0,003 pies + 1 ppm)’ Fuente de alimentacién
Rastreo (seguimiento) ......... +(5 mm + 2 ppm) (0,016 pies + 2 ppm) Bateriainterna ............. Bateria ion-litio recargable de 11,1V, 4,4 Ah
Modo DR Tiempo de funcionamiento®
Medicion estandar............. +(3 mm + 2 ppm) £(0,01 pies + 2 ppm) Con una bateriainterna ............ ... .. ... ..., Aprox. 6 horas
Rastreo (seguimiento) ........ +(10 mm + 2 ppm) %(0,032 pies + 2 ppm) Con tres baterias internas en un
Tiempo de medicion adaptador para bateria multiple ................... Aprox. 18 horas
Modo Prisma Soporte robético con una bateriainterna ........... ... L. 12 horas
EStandar. . ... 2s Peso
Rastreo (seguimiento) . ......... ..ot 04s Instrumento (servoasistido/Autolock) .................. 5,15 kg (11,35 Ib)
Observaciones medias' .......................... 2 s por medicién Instrumento (Robdtico) ............ ... ... ... ... ..., 5.5 kg (11,57 Ib)
Modo DR Controlador Trimble CU . .............................. 0,4 kg (0,88 Ib)
EStaNdar. . . ..ot 3-15s Plataformanivelante. ... .......... .. .. .. ... .. ... 0,7 kg (1,54 Ib)
Rastreo (seguimiento) . ....... ...t 04s Bateriainterna ............. .. 0,35 kg (0,77 Ib)
Observaciones medias2. . .........c.coviveuunnnn.. 3-15 s por medicion Altura del ejedemuiiones . ............ .., 196 mm (7,71 pulg)
Distancia (con condiciones estandar claras34) Comunicaciéon. . ................. USB, en serie, con tecnologia Bluetooth®
Modo Prisma i .
T PIISMA. .« et 3000 m (9.800 pies) TOPOGRAFIA ROBOTICA
1 prisma modo Largo alcance .....................5000 m (16.400 pies) Alcance Autolock y robético*
B PIISMAS o o vttt et 5000 m (16.400 pies) Prismas pasivos . .........coiiiiiie i 500-700 m (1.640-2.297 pies)
3 prismas modo Largo alcance.....................7000 m (23.000 pies) Objetivo Trimble MultiTrack. ........................ 800 m (2.625 pies)
Distancia mas corta posible......................... 1,5 m (4,9 pies) Precisién de punteria con Autolock a 200 m (656 pies) (Desviacion tipica)4
Modo DR (tipico) Prismas pasivos . ... ........iiiiiii e <2 mm (0,007 pies)
Tarjeta Kodak Gray (con un nivel Objetivo Trimble MultiTrack. . ...................... <2 mm (0,007 pies)
de reflexion del 18%)5. .. ...t >120 m (394 pies) Distancia de busquedamascorta........................ 0,2 m (0,65 pies)
Tarjeta Kodak Gray (con un nivel Lectura de angulo (cuenta minima)
de reflexion del 90%)5. . ... ..ot >150 m (492 pies) Estdndar....... ... ... 1" (0,1 mgon)
Distancia mas corta posible......................... 1,5 m (4,9 pies) Rastreo (seguimiento)...................ooiii.L. 2" (0,5 mgon)
ESPECIFICACIONES MED Observaciones medias. . ......ovit it 0,1 " (0,01 mgon)
Fuentede luz....... Diodo laser de 660 nm; Laser clase 1 en el modo Prisma Tipo de radio interna/externa................. Radios de 2,4 GHz de ampll_o
eeeaselenteimodoiDR espectro por saltos de frecuencia
Puntero laser coaxial (estandar) .. ...........c..uuurnnnnnnn.. Laser clase 2 Tiempo de busqueda (tipico)®. ... 2-10s
Divergencia del rayo modo Prisma FINELOCK
Horizontal ............................ 4 cm/100 m (0,13 pies/328 pies) Alcance a prismas pasivos (min-max)*....... 20 m-700 m (64 pies-2.297 pies)
Vertical. . o.vvve e 4 cm/100 m (0,13 pies/328 pies) Espaciamiento minimo entre prismas en
Divergencia del rayo modo DR 200 M (656 PIES) . . o vttt s 0,5 m (1,640 pies)
Horizontal ............................ 2 cm/50 m (0,066 pies/164 pies) BUSQUEDA GPS/GEOLOCK CON EL OBJETIVO TRIMBLE MULTITRACK
Vertical ......... ... .. ... ... ... 2 cm/50 m (0,066 pies/164 pies) Busqueda GPS/GeoLock . ........ ... ... ... 360 grados (400 gon)
Correccion atmosférica ............... -130 ppm a 160 ppm continuamente o ventana de busqueda horizontal y vertical definida
ESPECIFICACIONES GENERALES Tiempo de adquisicion de lasolucién .................... 15-30 segundos®
Nivelacion Tiempo de readquisicion del objetivo ........................ <3 segundos
Nivel esférico en plataforma nivelante . ........... 8'2 mm (8'/0,007 pies) AlCaNCe . .o Limites de alcance Autolock y robético
Nivel electréonico de 2 ejes en la pantalla
(LCD) conunaresoluciénde. . .............coitininn.. 0,3" (0,1 mgon)
Sistema servoasistido ............ Tecnologia servoasistida MagDrive, St 1 Rango de temperatura limitada para alta precisién (1 mm + 1 ppm): 5 °C a 45°C (41 °F a 113 °F).
angular servoasistido integrado; control electromagnético directo 2 Se repiten para un ndmero definido de mediciones hasta 99.
Velocidad derotacion . ... ... .. 115 grados/seg (128 gon/seg) 3 Esténdar clara: Sin niebla. Cuando esté nublado o cuando hay luz solar moderada con poco resplandor.
Tiempo de rotacion de circulo 1 (CD) al circulo 2 (Cl) ________________ 3,2 seg 4la qis(gnciayla precision dependen de las condiciones atmosféricas, del tamafio de los prismas y de la
c e . radiacién de fondo.
Velocidad de posicionamiento180 grados (200 gon) ................ 3,2 seg 5 Tarjeta Kodak Gray, nimero de catdlogo E1527795.
Tornillos de blocaje y movimientos lentos. . . .. Servocontrol, ajuste fino sin fin 6 La capacidad con -20 °C (-5 °F) es del 75% de la capacidad con +20 °C (68 °F).

7 La aprobacion del tipo de tecnologia Bluetooth es especifica segun el pais. Contacte con el socio
distribuidor autorizado local de Trimble para obtener més informacion.

8 Depende del tamario seleccionado para la ventana de busqueda.

9 El tiempo de adquisicion de la solucion depende de la geometria de la solucion y de la calidad GPS.
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